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CAPITULO 1
Micro-Bot

1.1-Descripcion

Es un robot de programacion grdfica para la educacidon y para aprender el

funcionamiento bdsico del micro: bit.
Como se puede ver en las imagenes Fig.1 y Fig.2
1.2-Caracteristicas:

e Soporte para Cédigo de blogues.
¢ Movimiento flexible y de pequeno tamano.
e Motor de engranajes en miniatura totalmente metdlico.

e Seguidor de lineqa, Led RGB, Sensor ultrasdnico(HC-SR04), Buzzer, interfaz 12C.

e FdAcil de instalar, facil de usar.

1.3-Diagrama de Funciones

Sensor
Ultrasénico

Pines 12C
SDA: P20
SCL: P19

Led de
encendido

a ]
a L]
a (-]
a (-]
o (-]
a L]
] ]
a (-]

Botdn de
encendido

Jack de alimentacion 7.4v ~ 8.4v

Fig.1 Parte Superior del Micro-Bot. Fig.2 Parte Inferior del Micro-Bot.

Sensores
TCRT5000
(seguidor
de linea)
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1.4-Especificaciones:

e El voltaje de alimentaciéon es de 6 a 9V (se sugiere usar baterias de litio)
e TCRT5000 (Seguidor de linea) x 3

e Zumbadorx 1

e Pantalla Oled 12C x 1

e LedRGBx1

e Sensor ultrasénico (HC-SR04) x 1

e InterfazI2C (3,3V)x1~(5V)x1

e Motorreductor x 2

e Conftrol de velocidad (PWM) de motores

1.5-Instalacion de Extensiones:

Para instalar extensiones deberdn ir al apartado avanzado y en extensiones(Fig.3).

Avanzado

>

faa Funciones
Arreglos
Texto
Juego
Imagenes
Pines

Serial

Wmeeo® 8 i

Control

I © Extensiones
Fig.3 MenU Avanzado.
Saldrd una venta con una barra de busqueda (Fig.4).

Y seleccionar el que se necesite.

sonar
OLED12864_I12C A MakeCode package to use sonar

sensors

radio-broadcast
Ados new blo messag

o i 12C OLED 128 x 64 package

.,.; | ;F.?.j ‘ )))) /”.'-','@ Fig.5 Extension OLED. Fig.6 Extension Sonar.
@ | ] S " ir st

L T
maqueen robotbit microturtle
Alfordatse Extenio ALOGO ike s

Fig.4 Menu extensiones.
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CAPITULO 2
Caodigos:

NOTA: Todos los cédigos deben de escribir en el pin PO como en bajo (0) al iniciar.

al iniciar

escritura digital pin PO v a o

Fig.7 Buzzer apagado.

2.1-Pantalla Oled
Pines 12C (SDA: P20 y SCL: P19).

Se necesita instalar la extension OLED 12864 12C (Fig.5) (Para instalar siga los pasos de
la pagina 3).

En el bloque aliniciar la instruccion: Colocar este bloque, el cual inicializa la pantalla
con numero de direccion en decimal.

init OLED with addr @

Fig.8 Inicializar pantalla OLED.

El siguiente codigo (Fig.9) es un test para la pantalla oled donde mostramos el texto
“Micro-Bot"” en la columna 3, fila 2.

al iniciar

escritura digital pin Pe@ v a o

init OLED with addr @

para siempre

show string at x o
v @

-
color °

Fig.9 Cdodigo pantalla OLED.

Descargar coddigo de: https://github.com/A-electronics/Micro-Bot/tree/main/Micro-Bot-Oled
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2.2-Led RGB:

El siguiente codigo (Fig.11) es un test para el led RGB.
Pines del led RGB (P13, P14 Y P15).

Al presionar el botdn A: Se activard el led de color Rojo.
Al presionar el botdn B: Se activard el led de color Azul.

Al presionar los botones A + B: Se activard el led de color Rojo, Azul y Verde.

al iniciar

escritura digital pin PO » a o

para siempre
boton A v presionado entonces

escritura digital pin P13 =

escritura digital pin P13 »

C)

boton B ¥ presionado

escritura digital pin P14 =

escritura digital pin P14 »

®

si boton A+B ¥ presionado entonces
escritura digital pin P15 v a °

si no
escritura digital pin P15 v a °

C)

Fig.10 Cdodigo Led RGB.

Descargar codigo de: https://github.com/A-electronics/Micro-Bot/tree/main/Micro-Bot-RGB
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2.3-Buzzer:
Pin del Buzzer (PO)

El siguiente codigo (Fig.11) es un test para el buzzer para activarlo y desactivarlo
mediante los botones Ay B.

al iniciar

escritura digital pin

al presionarse el botdn

escritura digital pin

al presionarse el boton

escritura digital pin

Fig.11 Cdédigo Buzzer.

Descargar codigo de: https://github.com/A-electronics/Micro-Bot/tree/main/Micro-Bot-Buzzer

2.4-Ultrasénico:
Pines Ultrasénico (TRIG: P8 y ECHO: P16).
Instalar la extension sonar (Fig.6) (Para instalar siga los pasos de la pdgina 3).

El siguiente codigo (Fig.12) es un test para el ultrasénico, hace lectura del moédulo
ultrasdnico y envia la distancia censada a la pantalla del micro: bit.

al iniciar

escritura digital pin PO v a °

para siempre

ping trig P8 w

establecer Distancia v para echo P16 »

unit cm v

mostrar numero Distancia w

pausa (ms) @@L[lRd

Fig.12 Cdédigo Ultrasdnico.
Descargar cédigo de: https://github.com/A-electronics/Micro-Bot/tree/main/Micro-Bot-Ultrasonico
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2.5-Control de motor:
Pines de control PWM (VM1: P1y VM2: P2)
Pines Sentido de giro (SM1: P6y SM2: P7)

El siguiente codigo (Fig.13) es un test para los motores, avanzara hacia adelante,
atrds, derecha e izquierda en intervalos de 1 segundo cuando se presione el botdén B.

—

para siempre escritura digital pin P7 v 2 °

escritura digital pin PO v a o establecer Boton8 ¥ para lectura digital pin P11 * escritura digital pin P6 v a

init oLE0 with adir (Y o aates v 158 o i escritura amalégica pin 1% a

escritura amslégicapin P2 v a @
o

escritura digital pin P7 ¥ a2 °

escritura analégica pin P1 * a o establecer BotosB ¥ para °

escritura analégica pin P2 v a ° @

mientras BotomB w -w °
escritura digital pin P6 v 3 °

ejecutar B
establecer Semsorl ¥ para lectura analdgica pin P4 * escritura amalégica pin P1 ¥ 2 @

it 16gica pin »2 v 2 (B
establecer Semsor2 ¥ para lectura analégica pin Ple » A e 2

B ... -

escritura digital pin P7 v 2 °
escritura digital pin P7 *» a °
escritura digital pin PE v a °

escritura digital pin P6 v a ° escritura analégica pin PL ¥ a @

escritura amalégica pin P1 ¥ a @ escritura ama légica pin P2 * a @
escritura amaldgica pin P2 v a @ Rosoee {mes}

p )

Fig.13 Cdédigo Control de motores.

establecer Semsor3 v para lectura analégica pin P3 =

Descargar cédigo de: https://github.com/A-electronics/Micro-Bot/tree/main/Micro-Bot-Motor
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2.6-Sensores:

Se necesita instalar la extension OLED 12864 12C (Fig.5) (Para instalar siga los pasos de
la pagina 3).

En el codigo (Fig.14) se hace la lectura de los sensores infrarrojos y se muestran en la

pantalla oled la conversion analdgica-digital el rango de lectura del pin analdgico es
de 0-1023.

para siempre

sxcritura digital pia: Mv a ° establecer Semsorl ¥ para lectura analégica pin P4 *

——

show string at x °
@

establecer Semsor2 v para lectura analdgica pin P18 =

init OLED with addr @

establecer Semsor3 ¥ para lectura analdégica pin P3 ¥

shouanulbcr:tlo
&

nusber Sensarl ¥

color °

shouzlu-berltxe
@

number Sensor2 ¥

color °

shouzm-berltxo
4 :

number Sensor3 ¥

color °

——

Fig.14 Cdédigo Sensores.

Descargar codigo de: https://github.com/A-electronics/Micro-Bot/tree/main/Micro-Bot-Sensores
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2.7-Evitar Obstaculos:

Instalar la extension sonar (Fig.6) (Para instalar siga los pasos de la pdagina 3).

En el cédigo (Fig.15) al presionar el botdn B, empezara la lectura del mdédulo
ultrasdnico que se almacenara en una variable de nombre “Sonar”, se desactivaran
los leds de la matriz del micro: bit ya que interfieren en la lectura del sensor, avanzara
hasta que el sensor detecte que estd a 15cm. de distancia de los objetos, entonces
regresara y girara a 90° a la derecha y seguird avanzando.

escritura analogica pin P1 v a °

escritura digital pin PO v a °

escritura analdgica pin P2 v a o

init 0LED with adar ()

establecer BotonB v para lectura digital pin P11 v

si BotonB v =w a entonces

establecer BotonB v para o

mientras  BotonB v = w o

ejecutar

ping trig P8 v
establecer Sonar ¥ para echo P16 v

unit cm v

activar leds falso v

<how string at x @)
'@

el “Micro-BOT

color o

escritura digital pin P7 v a ()

escritura digital pin P6 v a °

escritura analégica pin P1 v a

escritura analégica pin P2 v a

si Sonar v >w o ye entonces
escritura digital pin P14 > a ()
escritura digital pin P7 v a o
escritura digital pin #6 v a ()
escritura analégica pin P1v a
escritura analdgica pin P2 v a
pausa (us) (ELRg
escritura digital pin P7 » a 6
escritura digital pin P6 v a o
escritura analégica pin P1v a
escritura analégica pin P2 v a
pausa (us) (g

si no

escritura digital pin P14 v a °

®

Fig.15 Cddigo Evitar Obstdaculos.
Descargar codigo de: https://github.com/A-electronics/Micro-Bot/tree/main/Micro-Bot-Evitar-Obstaculos
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2.8-Seguidor de Linea:

Se necesita instalar la extension OLED 12864 12C (Fig.5) (Para instalar siga los pasos de
la pagina 3).

En el cédigo (Fig.16-1, Fig.16-2) al presionar el botdn B inicia la lectura de los sensores y
se almacenan en 3 variables (Sensorl, Sensor2 y Sensor3), los cuales de mapean para
reducir el valor de lectura de 0-1023 a 0-255, se desactivan los leds de la matriz para
no interferir con la lectura de los sensores, se muestra el texto “Micro-Bot” en la
pantalla oled y se inicializan los motores para avanzar, (Figl6-2) el cédigo se
encargard de mantener el robot a la derecha (cuando existan cruces de camino) de
no ser asi girara 360° hasta enconftrar la linea de nuevo y asi sucesivamente.

al iniciar
escritura digital pin PO v 2 o escritura analsgica pin P1 + a °

escritura analégica pin P2+ 3 °

eseritura analégica pin P2« 2 °

escritura analégica pin Pl v a ° establecer Boton + para  lectwra digital pia Pll

init OLED with adér @

=i Botonl ~ L o satances

establecer BotonB ¥ para °

miantras Sotond v - °

ajecutar

mapear  lectura analégica pin P4«

desde -wo

establecer Semsorl v para  absoluts de redeades desde mayor

a-moro
e @

mapear lectura analégica pin PiB »

desde -w°

establecer Semsor2 v gpara abseluto de  redoades v desde mayoe e

l-ﬁofo
o @D

mapear  lectura analégica pin P3 «

establecer Sensor3 « para  absaleto de rofoades -

activar leds false

show string at x °
4
color °

escritura digital pia P? + 5 °

Fig.16-1 Cddigo Seguidor.
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escritura digital pin §7 v a °

escritura digital pin PE v a o

cxcriturs snatégten pin 11+ + @)
escritura analégica pin P2 » a @

=i

escritura

escritura

escritura

escritura

escritura
=i no

escritura

®

digital pin

digital pin

digital pin

analégica pim P1L ¥ 2
amalégica pin P2 % a

digital pin P13 *» a

=i Sensor2 ¥ iv ° y> Sensorl ¥ sV °

escritara

sientras

ejecutar

si no

escritura

®

digital pin PI1S v a °
)
escritura digital pin P7 » a e

escritura digital pin P6 ¥ a °

escritura analégica pin P1 v 2 @
escritura analégica pin P2'v 2 @

mapear lectura amalégica pin P10 w

desde neoor @)

establecer Semsor2 ¥ para asbsoluto de  redomdeo ¥ desde mayor (D)

« nener @)
= waree G

digital pin PIS v a °

Fig.16-2 Continuacion Cddigo Seguidor.

Descargar cddigo de: https://github.com/A-electronics/Micro-Bot/tree/main/Micro-Bot-Seguidor
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